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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjyswmagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwiazanych z robotami demortawvymi przewidzianych do wykonania w ramach ,Modeadii
Szkoty Podstawowej w Biatym Koiele”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyenbdt zwihzanych z robotami demort@avymi
przewidzianymi do wykonania w ramach rob6t remorytciw

W szczegOlnéci robot demontaowych:

- demonta studzienek przy oknach piwnicy;

- demonta stolarki okiennej przewidzianej do wymiany;

- demonta rur spustowych, rynien, instalacji odgromowej orazych elementow elewaciji
uniemaliwiajacych wykonanie renowacji i ocieplenia;

- demonta krat zabezpieczagych okna;

. demonta istniepcego drewnianego pokrycia stropu nad osgakeindygnacj uzytkowa
czesci starej;

« czyszczenie elewacji z tuszgxych s¢ warstw malarskich oraz z brudu, skuwanie
uszkodzonych i lefnych tynkow,

- demonta obrobek blacharskich;

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Sifzgodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami
i okresleniami zawartymi w ST 00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyaee rob6t podano w ST 00.00.00 Ogdlna Specyfikaeghmiczna.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za j&koich wykonania, zgodrid z dokumentag)
projektows, specyfikaci techniczi i poleceniami Inspektora nadzoru.

Zgodnie z ustawPrawo budowlane, rozbiorka w/w obiektéw nie wymagawolenia na rozbioek

Miejsce wywozu materiatéw rozbiorkowych, wykonaweagodni z zamawiagym oraz inspektorem
nadzoru. Wykonawca prac rozbidrkowych, przed pegpishiem do ich realizacji przedstawi
Inspektorowi nadzoru i uzgodni z nim harmonogramcprozbiérkowych oraz oka st umowg w
zakresie odbioru materiatow rozbiérkowych z odbipra czas trwania realizacji robét. Zamawaigj
okresli i przekaze wykonawcy informacje na temat lokalizacji najbiego czynnego wysypiska.

Wprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentbw wymaga akceptacji przez
zaradzapcego realizag umowy.

2. Materialy
Materiaty nie wystpuja.



3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00.00 Ogdlna specyfikacja teadmaic Sprat
budowlany powinien odpowiadgod wzgtdem typow i ildci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektaddzoru.

Zgodnie z technologi zatlazong w dokumentacji projektowej, do wykonania robét bidrkowych,
proponuje si uzy¢ nasgpujacego spratu:

* {om

* mioty reczne

* mioty udarowe

* przecinak

* lopaty

* wiadra

» taczki do wywozu gruzu

* rynny do spuszczania gruzu

4. Transport

Transport, zgodnie z warunkami ogélnymi ST 00.00@fdIna Specyfikacja Techniczna. Zgodnie z
technologi zatazona w dokumentacji projektowej, do transportu propensi uzy¢ takich srodkow
transportu jak:

¢ samochdd skrzyniowy;
* przyczepa skrzyniowa,;

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne warunki wykonania rob6t Ogélne wymagathdtycace wykonania robot podano w ST
00.00.00 Ogdlna specyfikacja techniczna.
Wymagania dotyce wykonania rob6t podano w Dokumentacji Projekjppenadto:
* roboty demontzowe naley prowadz¢ recznie, przy ayciu narzdzi wymienionych w
pkt. 3.
e roboty naley prowadzé tak, aby nie zostatla naruszona state@zrdemontowanego
elementu oraz tak, aby usuwanie jednego elementistikicyjnego nie wywotato
nieprzewidzianego upadku lub przewrécenéggisinego fragmentu konstrukcji

5.2. Dokona demonta, przy wyciu miotéw kecznych, udarowych, przecinakéw. Przy pracy stosuje
sie lekkie, przestawne rusztowanie..
5.3. Naley dokon& nastpujacych demontay:

» zgodnie z przedmiarem /co dostoi jm/
Materiat z demontas w ilosci /zgodnie z przedmiarem/’malery wywiezé. Wszystkie roboty nadsy
wykonywa zgodnie z norm, oraz warunkami technicznymi wydaia i odbioru rob6t budowlanych

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t, podano w ST — 00.00.00 Ogélna Specyfkdgchniczna.
Sprawdzenie jaki robét polega na wizualnej ocenie kompl&ti@ozbidrki oraz sprawdzeniu
uszkodzé elementéw przewidzianych do powtornego wykorzyistan

7.0bmiar robot
Ogolne obmiaru robd6t, podano w ST — 00.00.00 Og8ipecyfikacja Techniczna. Jednastbmiaru
jest:

e zgodnie z przedmiarem /co do§bbi jm/



8.0dbidr robot
Ogodlne zasady odbioru robét, podano w ST — 00.00@dlna Specyfikacja Techniczna. Odbiorowi
podlega wykonanie kompletnego demantéazdego z obiektéw przewidzianych do rozbidrki.

9.Podstawa ptatndci
9.1. Ogolne zasady ptatsw, podano w ST — 00.00.00 Ogolna Specyfikacja hezma.
9.2. Zgodnie z dokumentagijnalezy wykona zakres robdt wymieniony w niniejszej Specyfikacji
techniczne.
Platng¢ nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocefakasci robot, w oparciu o wyniki pomiardw.
Cena robd6t obejmuije:

e prace pomiarowe i pomocnicze;

* wyburzenia(czsciowe);

e segregacja usugtego materiatu i skladowanie,

e usuwanie z budynku demontowanych elementéw;

« zabezpieczenie otworéw okiennych ;

e zabezpieczenie innych elementéw przed uszkodzeniem;

« skladowanie demontowanych elementéw na z¢m@rbudynku;

e transport demontowanych elementéw na wysypisko;

e opfata za sktadowanie;

e uporadkowanie miejsca prowadzenia robdt;

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-63/B-06251 91.080.40 91.200 706 Roboty betoricethetowe. Wymagania
techniczne

PN-EN 13369:2004 91.100.30 Wspolne wymagania aiaprykatow
betonowych

PN-90/M-47300 Maszyny i uagdzenia do robét budowlanych
stanu surowego.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Zp&mianami — Prawo Budowlane (jednolity tekst d2ifamarca
2003 r. — Dz. U. Nr 80 poz. 718.

10.2. Warunki bezpiecastwa pracy przy robotach demaitavych: Ogdélne zasady kontroli jada
robot, podano w ST — 00.00.00 Ogolna Specyfikaeehhiczna.
10.3. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdtowlanych.



