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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t ziemnych przy budowie placu
zabaw w miejscowosci Nieszkowice dz. nr 250/4, gmina Strzelin.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot remontowych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy placu zabaw w miejscowosci Nieszkowice.

Wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych (kat. IT).

1.4. Okreslenia podstawowe

-Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych

odpadow przemystowych, spelniajaca warunki statecznos$ci i odwodnienia.
- Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona
drogi 1 skarpami rowow.
- Wysoko$¢ nasypu lub glebokos$¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rz¢dnej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

- Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

- Wykop ptytki - wykop, ktérego glebokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.

- Wykop $redni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

- Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem
robot drogowych.

- Odktad - miejsce wbudowania Iub skltadowania (odwiezienia) gruntow
pozyskanych w czasie wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanych do budowy
nasypow oraz innych prac zwiazanych z trasa drogowa.

- Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia
gruntu, okreslona wg wzoru:
[ =P
P 4
gdzie:
Os - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m?),

Budowa placu zabaw w miejscowosci Nieszkowice dz. nr 250/4



Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot

Pas - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okre§lona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481
[2], sluzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], Mg/m?).

- Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntow

niespoistych, okreslona wg wzoru:

U:%
d]

gdzie:
deo - S$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - S$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

- Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (grunty)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow i ich sktadowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaj i charakterystyka gruntu
W obrgbie robot remontowych znajduje si¢ grunt kategorii I1.

Tablica 1. Charakterystyka gruntu

ST 2.0

Gestos¢ | Przecigtne
o obj¢toscio | spulchnien
Ka Rodzaj i charakterystyka gruntu wa w ie po .
te- stanic | odspojeniu
gor naturalny | w % od
1a m plerwotn%]
kN/m?® | objeto$ci
Piasek wilgotn 16,7 od 15 do
Piasek ?hmas v, . }[/1 1 lessy wilgotne, 17,7 25
twardop astyczne 1 astyczne 12,7 od 15 do
2 | Gleba uprawna z arning lub korzeniami 10,8 25
rubosci do 30 m od 15 do
orf z korzemaml grubosci do 30 mm 16,7 25
Nasyp }i)las u oraz piasku Ehmaste g0 z od 20 do
gruzem thuczniem lub odpadkami drewna 30
od 15 do 25
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2.3. Zasady wykorzystania gruntu

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ wywiezione
przez Wykonawceg na odktad. Zapewnienie terenow na odktad nalezy do obowiazkoéw
Wykonawcy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2 Sprzet do robdt ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé
si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu do:
— odspajania 1 wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, zrywarki, koparki,
tadowarki itp.),
— jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki,
réwniarki, itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),
— sprzgtu zageszcezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00
,»Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow
Wybor srodkow transportu nalezy do Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w nasypie, od osi projektowanej nie
powinny by¢ wigksze niz 10 cm. Roznica w stosunku do projektowanych rz¢dnych
robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm 1 -3 cm.
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Szeroko$¢ korpusu nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz 10 cm

Pochylenie skarp nie powinno r6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10%
jego warto$ci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gleboko$¢ nierdwnosci na
powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3-metrowa,
albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace rownosci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopoéw 1 nasypdw, aby
powierzchniom gruntu nadawaé¢ w catym okresie trwania robdt spadki, zapewniajace
prawidlowe odwodnienie.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe
odwodnienie w catym okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow
powinno postepowacé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i
nada¢ przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z
wykopu.

6. KONTROLA ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania do robodt ziemnych
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow do odbioru podaje tablica 3.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan 1
pomiarow
1 |Pomiar szeroko$ci Pomiar ta§ma, szablonem, tata o dtugosci
korpusu ziemnego 3 m 1 poziomica lub niwelatorem, w
odstepach co 100 m
3 | Pomiar rzednych oraz w  miejscach, ktore budza
powierzchni korpusu | watpliwosci
ziemnego
4 |Pomiar  pochylenia
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skarp
5 | Pomiar rownosci
powierzchni korpusu
6 |Pomiar roéwnosci
skarp
7 | Pomiar spadku | Pomiar  niwelatorem  rzednych w
podtuznego odstepach co 100 m, w punktach
powierzchni korpusu | watpliwych przynajmniej jeden raz na
odcinku
8 |Badanie zaggszczenia| Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla
gruntu kazdej utozonej warstwy lecz nie rzadziej
niz raz na kazde 50 m’ nasypu

6.2.2. Szerokos$¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowane;
o wigcej niz + 10 cm.
6.2.3. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga roézni¢ si¢ od rzednych
projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.4. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej
niz 10% warto$ci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.2.5. Rownos¢ korony korpusu

Nierownos$ci powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrowa, nie
moga przekracza¢ 3 cm.

6.2.6. ROwnos¢ skarp
Nierownosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.
6.2.7. Spadek podtuzny korony korpusu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzgdnych wysoko$ciowych, nie moze dawaé rdznic, w stosunku do
rz¢dnych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.8. Zageszczenie gruntu
Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien
by¢ zgodny z zatozonym dla kategorii ruchu KR 3.
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w
punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na
jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg za nie
majaca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i1 ustali zakres 1 wielkos$¢
potracen za obnizong jako$¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m* (metr szeScienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 9.

Zakres czynno$ci objetych cena jednostkowa podano w SST D-02.01.01, D-
02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

9.1 Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1m’ robét ziemnych obejmuje:
- niwelacje terenu inwestycji

- wykorytowanie pod strefy bezpieczne wraz z przemieszczeniem ziemi na
dziatce.

- uksztaltowanie istniejacych skarp

- przygotowanie terenu pod wysiew trawy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat 1 opis gruntow
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;j
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i

podtoza przez obciazenie ptyta
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

SIS e

10.2. Inne dokumenty

1. Wykonanie 1 odbioér robdt ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM,
Warszawa 1978.
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