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1 WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania 1 odbioru robot
zwiazanych z rozbiorka elementow budowlanych 1 wykonczeniowych obiektu zwiazanych z
termomodernizacja oraz odwodnieniem czg$ci budynku mieszkalnego wielorodzinnego w Strzelinie ul.
Kopernika 2

1.2.  Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowia wymagania dotyczace robot zwiazanych z rozbiorka
elementow konstrukcyjnych

1 wykonczeniowych obiektu zwiazanych z modernizacja budynku wraz z usunigciem gruzu i elementéw
rozbidrkowych, 1 obejmuja:

rozbidrka opasek wokot budynku

- demontaz obrobek blacharskich, parapetow zewngtrznych, rynien 1 rur spustowych

- rozebranie chodnika przed projektowanym wejsciem w miejscu wykonania nowego chodnika
- demontaz niedroznych odcinkow kanalizacji deszczowe;j

- demontaz murka betonowego oraz tarasu betonowego

Zakres robot obejmuje ponadto wywoz elementéw rozbidrkowych na wysypisko oraz przygotowanie i
demontaz pomostow roboczych niezbgdnych do wykonania robdt rozbiorkowych. Elementy stanowiace
warto$¢ ( np. metale, drewno, parapety -wg. Oceny Inspektora Nadzoru) stanowia wlasno$¢ Inwestora

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami 1
definicjami podanymi w czg$ci pn. Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacji.

1.5. Ogole wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6 Materialy

* acetylen techn. * gwozdzie

* baleigl.. » klamry cies.

e deskiigl. 19-45 mm e tlen techn.

* stemple * mat. pomocn.
1.7 Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w czgsci pn. Wymagania Ogoélne niniejszej specyfikacji.
Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka i1 usunigciem gruzu stosowaé nastgpujacy sprzet:
* samochod. samowylad. do 5t

* zestaw spawaln. gazowyoraz : specjalne r¢czne mioty pneumatyczne 1 udarowe, ktore nie bgda
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niekorzystnie wplywac na istniejaca konstrukcje budynku,

Sprzet stosowany do rozbiorek powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

1.8. Transport

Gruz i inne elementy wywiez¢ samochodami samowytadowczymi. Gruz nie przedstawia wartosci jako
material budowlany. Elementy typu fotele wywies¢ w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
Uzywane pojazdy, poruszajace si¢ po drogach publicznych powinny spelnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw i ruchu drogowego. Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w czegsci pn. Wymagania
Ogolne.

1.9. Wykonanie robot
Ogoblne wymagania wykonania robdt podano w czgsci pn. Wymagania Ogdlne niniejszej specyfikacji.
Wykonawca powinien prowadzi¢ roboty rozbiérkowe, aby nie naruszy¢ konstrukcji istniejacego
obiektu. Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikOw oraz osob postronnych mogacych znalez¢
si¢ w poblizu miejsca (strefy) rozbidrki, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych i rozbidrkowych. Niedopuszczalne jest
palenie jakichkolwiek rzeczy usunigtych z obiektu.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru miejsce wywozu gruzu i innych
przedmiotow rozebranych z obiektu. Miejsce wywozu gruzu i innych przedmiotéw powinno byc
uzgodnione przez Zamawiajacego z odpowiednimi wtadzami.

1.10 Kontrola jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robot podano w czgsci pn. Wymagania Ogoélne niniejszej specyfikacji.
Sprawdzenia jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie wykonania rozbidrek, usunigcia gruzu i
pozostawienie w czystosci miejsc rozebranych.

Poszczegdlne etapy wykonania robdt rozbidrkowych powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Fakt ten nalezy potwierdzi¢ wpisem do Dziennika Budowy.

1.11  Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w czgsci pn. Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacji.

1.12  Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w czgsci pn. Wymagania Ogoélne niniejszej specyfikacji.

Poszczegolne etapy wykonania robdt rozbiorkowych powinny by¢ odebrane i1 zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Odbioru robdt (stwierdzenie wykonania zakresu robot przewidzianego w
dokumentacji) dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu przez Wykonawcg robot do odbioru. Odbior
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania postgpu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wilasny koszt w terminie
ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

1.13. Podstawa platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w czg$ci pn. Warunki ogdlne. Platno$¢ za prace opisane
w pkt. 1.3

1.14  Przepisy zwiazane
Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robot budowlano-montazowych Czgs¢ 1 Roboty
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ogolnobudowlane ITB wydanie III.
Przepisy bhp przy robotach rozbiérkowych i transportowych.
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