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1  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania szczegotowe dotyczace wykonania 1 odbioru robot
rozbidrkowych zwiazanych z ,,Budowa kanatu deszczowego i uporzadkowanie rowu melioracyjnego

w obrebie dz. nr 5/2AM14 Strzelin ETAP 11”7
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.3

1.3.  Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowia wymagania dotyczace robdt zwigzanych z rozbiorka
elementow obiektow i urzadzen budowlanych zwiazanych z Budowa kanalu deszczowego 1
uporzadkowanie rowu melioracyjnego w obregbie dz. nr 5/2 AM14 Strzelin ETAP | wraz z usunigciem
gruzu i elementdéw rozbidrkowych, i obejmuja:

- rozebranie ogrodzen z siatki oraz shupkow stalowych
- demontaz elementéw betonowych ( schodéw, krggdéw, chodnikéw) kolidujacych z inwestycja
- rozebranie elementow betonowych kolidujacych z projektowanym kanatem ( altanki, chodniki)

Zakres rob6t obejmuje ponadto wywoz elementéw rozbiorkowych na wysypisko, utylizacie oraz

przygotowanie i demontaz pomostéw roboczych niezbgdnych do wykonania rob6t rozbidrkowych.

Zaklada si¢ ze podczas wizji lokalnej Wykonawca przyjat do wyceny wszystkie obiekty kolidujace z
inwestycja ktérych rozbidrka jest niezbedna dla wykonania inwestycji

Materialy okre$lone przez Inspektora Nadzoru jako wartoSciowe Wykonawca zobowiazany jest

wywiez¢ w miejsce wskazane przez Zamawiajacego (do 3 km)

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami 1
definicjami podanymi w czg$ci pn. Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacii.

1.5. Ogole wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6 Materialy

* acetylen techn. * gwozdzie

* baleigl.. » klamry cies.

e deskiigl. 19-45 mm e tlen techn.

* stemple * mat. pomocn.
1.7 Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w czgsci pn. Wymagania Ogdlne niniejszej specyfikacji.
Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrka 1 usunigciem gruzu stosowaé nastgpujacy sprzet:
* samoch. samowylad. do 5t

* ltadowarka teleskopowa
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oraz : specjalne reczne mioty pneumatyczne i udarowe, ktore nie bgda niekorzystnie wptywaé na
istniejaca konstrukcje budynku,
Sprzet stosowany do rozbiorek powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

1.8. Transport

Gruz i inne elementy metalowe wywiez¢ samochodami samowytadowczymi. Gruz nie przedstawia
warto$ci jako material budowlany. Elementy metalowe wywies¢ w miejsce wskazane przez Inspektora
Nadzoru. Uzywane pojazdy, poruszajace si¢ po drogach publicznych powinny spetnia¢ wymagania
dotyczace przepiséw i ruchu drogowego. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w czesci pn.
Wymagania Ogo6lne. Elementy metalowe pozostaja wlasnoscia Inwestora

1.9. Wykonanie robot
Ogdlne wymagania wykonania rob6t podano w czg$ci pn. Wymagania Ogoélne niniejszej specyfikacii.
Wykonawca powinien prowadzi¢ roboty rozbiorkowe, aby nie naruszy¢ konstrukcji istniejacego
obiektu. Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikow oraz 0so6b postronnych mogacych znalez¢ si¢
w poblizu miejsca (strefy) rozbiorki, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych 1 rozbiérkowych. Niedopuszczalne jest
palenie jakichkolwiek rzeczy usunigtych z obiektu.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru miejsce wywozu gruzu 1 innych
przedmiotow rozebranych z obiektu. Miejsce wywozu gruzu i innych przedmiotdow powinno by¢
uzgodnione przez Zamawiajacego z odpowiednimi wladzami.

1.10 Kontrola jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w czgsci pn. Wymagania Ogdlne niniejszej specyfikacji.

Sprawdzenia jako$ci robot polega na wizualnej ocenie wykonania rozbiorek, usunigcia gruzu i
pozostawienie w czystosci miejsc rozebranych.

Poszczegolne etapy wykonania robot rozbidrkowych powinny by¢ odebrane i1 zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Fakt ten nalezy potwierdzi¢ wpisem do Dziennika Budowy.

1.11  Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w czgsci pn. Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacji.

1.12  Odbiér robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w czg$ci pn. Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacji.

Poszczegolne etapy wykonania robot rozbidrkowych powinny by¢ odebrane i1 zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Odbioru robdt (stwierdzenie wykonania zakresu robdt przewidzianego w
dokumentacji) dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu przez Wykonawce robot do odbioru. Odbior
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania postgpu robdt. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie
ustalonym z Inspektorem Nadzoru

1.13. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w czgsci pn. Warunki ogdlne.

1.14  Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlano-montazowych Czg$s¢ 1 Roboty
ogodlnobudowlane ITB wydanie III.

Przepisy bhp przy robotach rozbiorkowych i transportowych.



