Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot STS.0

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH KAT. 1-V

ST S.0

SPECYFIKACJA TECHNICZNA Budowa kanatu deszczowego 1 uporzadkowanie rowu melioracyjnego
w obrgbie dz. nr 5/2 AM14 Strzelin- Etap 11



l. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru wykopow przy realizacji zadania ,,Budowa kanalu deszczowego i1 uporzadkowanie
rowu melioracyjnego w obrebie dz. nr 5/2 AM14 Strzelin”- Etap 11
1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i
majace na celu przebudowe rowu melioracyjnego
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza nast¢pujacych robot :
- wykopow pod remontowany réw melioracyjny
- wykopow pod drogi tymczasowe

1.40KRESLENIA PODSTAWOWE
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych
odpadow przemystowych, spetiajaca warunki statecznosci 1 odwodnienia.
1.4.2. Korpus grobli - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona skarpami rowow.
1.4.3. Glebokos$¢ wykopu - rdznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu.
1.4.4. Wykop ptytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.5. Wykop $redni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypoéw, potozone w obrebie pasa robot
1.4.7. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntdw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypdéw oraz innych prac
zwiazanych z wykonywaniem robot.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania ogolne
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
SST ,,Wymagania og6lne"
2.2. Podzial gruntéw
Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje norma PN-S-02205:1998 tablica 3
,»,Roboty ziemne. Wymagania i badania".
Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypdéw podano w wyzej wymienionej
normie tablica 1.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty nie nadajace si¢ do
wykorzystania oraz namuty zostana wywiezione w miejsce wskazane przez zamawiajacego (do 2km)
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST ,,Wymagania ogdlne"
3.2. Sprze¢t do wykonania wykopu
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac si¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu do:



odspajania 1 wydobywania gruntow (koparki, tadowarki itp.). jednoczesnego wydobywania i
przemieszczania gruntow (spycharki itp.). transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody
skrzyniowe itp.). sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne).
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania og6élne”
4.2. Transport gruntu

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu, jego objetosci, technologii odspajania 1 zatadunku oraz odleglosci transportu. Wydajnos¢
srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania 1 wbudowywania gruntu. Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci
zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za
transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora
Nadzoru.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST ,,Wymagania ogolne"
5.2. Zasady prowadzenia robot

Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce robot
ziemnych.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odkfad. O ile Inspektor Nadzoru dopusci czasowe skladowanie
odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glgbokosci okoto 0,5 metra
powyzej projektowanych rzednych robot ziemnych.
5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetniac¢
wymagania, dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zaggszczenia (1,), na gigbokosci do 20 cm
od powierzchni robot ziemnych 1s>1,00; od 20 do 50 cm 1,>0,97.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST ,,Wymagania ogdlne”
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej 1 SST. W czasie kontroli
szczegblng uwagg nalezy zwrocic na:
a) odspajanie gruntow w sposdb nie pogarszajacy ich whasciwosci.
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot 1 po ich zakonczeniu.
d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego 6.3.1.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardw
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 1. Tablica
1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

L.p. |Badana cecha

1 | Pomiar szerokosci Pomiar tasmag, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomicg




wykopu ziemnego lub niwelatorem

2 | Pomiar szerokosci dna
wykopuw odstepach co
20m

3 |4 Pomiar pochylenia
skarp

4 | Pomiar rownosci
powierzchni wykopu

5 |6 Pomiar réwnosci

skarp

6 Pomifar spadu _ _| Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 20 m oraz w
podtuznego powierzchni | punktach watpliwych
wykopu

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego
Szerokos$¢ korpusu ziemnego nie moze rdzni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz + 10 cm.
6.3.3. Szerokos$¢ dna rowow
Szeroko$¢ dna rowdw nie moze sig roznic od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
6.3.4. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz
10% warto$ci pochylenia wyrazonego tangensem kata.
6.3.5. ROwnos¢ skarp
Nierownosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczac¢ + 10 cm.
6.3.6. Spadek dna rowu
Spadek dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie
moze dawa¢ roznic, w stosunku do rzednych projektowych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.7. Zageszczenie gruntu
Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny
z punktem 5.2.
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostana odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajace wymagan zostana
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na
wilasciwe, na wlasny koszt.
Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w
punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
Na pisemne wystapienie Wykonawcy. Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wadg za nie majaca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizona
jakos¢.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST ,,Wymagania ogolne"
7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarowa jest nr'" (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST ,,Wymagania ogdlne" .
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa. SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji

wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,,Wymagania ogdlne"
9.2. Przewidywana ilos¢ jednostek obmiarowych.
Przewidywana ilo$¢ jednostek obmiarowych - wg. ,,Przedmiaru robot".- Sa to jednostki
szacunkowe Wykonawca przed zloZeniem oferty zobowiazany jest do wizytacji terenu oraz
dokonania wiasnych obliczen mas ziemnych na podstawie ktorych ztozy ofert¢ cenowa
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-02480
2. PN-B-04481
3. PN-B-04493
4. PN-S-02205



